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MOTOTRBO遥感遥测配置说明 

 

一． 遥感遥测指令发送端 

1.1遥感遥测按钮 

1.1.1配置对讲机按钮（P82、P86最多可配置 3个遥感遥测按钮） 

 
1.1.2配置遥感遥测按钮发送操作命令 

 

操作 

l 发送电压低命令：将指定的遥感遥测 VIO电平置低 

l 发送电压高命令：将指定的遥感遥测 VIO电平置高 

l 发送切换电压命令：将指定的遥感遥测 VIO电平反转 

l 发送脉冲命令：将指定的遥感遥测 VIO电平脉冲，脉冲间隔接收端预制 

（注意：必须与接收端操作命令一致，才能有输出） 
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模式 

在不同的系统中，需要选取相应系统类型。 

l 数字模式 

l Capacity Plus 

 

信道 

遥感遥测指令从选取的信道上发送 

l 选定 

l 特定信道 

 

呼叫 

遥感遥测指令从指定通话组发送 

 

目标 VIO 

遥感遥测命令作用的 VIO端口 
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1.2遥感遥测 VIO 

1.2.1手持机 

l 配置附件口电缆类型-遥感遥测 

 

l 遥感遥测电缆定义：UC1、UC2接地。 

 
l 配置附件口引脚为遥感遥测 VIO 
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l 配置遥感遥测 VIO功能 

 

Ø 发送电压低命令：遥感遥测 VIO 端口为输入状态，指定的遥感遥测 VIO 电

平置低 

Ø 发送电压高命令：遥感遥测 VIO 端口为输入状态，指定的遥感遥测 VIO 电

平置高 

Ø 发送切换电压命令：遥感遥测 VIO 端口为输入状态，指定的遥感遥测 VIO

电平反转 

Ø 发送脉冲命令：遥感遥测 VIO 端口为输入状态，指定的遥感遥测 VIO 电平

脉冲，脉冲间隔接收端预制 

 

 

 

 

 

 

 

 

http://www.myradio168.net


www.myradio168.net 

1.2.2车载台 

l 配置附件口引脚为遥感遥测 VIO 

 
l 配置遥感遥测 VIO功能 

 
Ø 发送电压低命令：遥感遥测 VIO 端口为输入状态，指定的遥感遥测 VIO 电

平置低 

Ø 发送电压高命令：遥感遥测 VIO 端口为输入状态，指定的遥感遥测 VIO 电

平置高 

Ø 发送切换电压命令：遥感遥测 VIO 端口为输入状态，指定的遥感遥测 VIO

电平反转 

Ø 发送脉冲命令：遥感遥测 VIO 端口为输入状态，指定的遥感遥测 VIO 电平

脉冲，脉冲间隔接收端预制 
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二． 遥感遥测指令接收（车载台） 

2.1 配置设备附件口（P82、P86 最多可配置 3 个遥感遥测 VIO。M82、M86

最多 5个遥感遥测 VIO。M6660最多 4个遥感遥测 VIO） 

需要预制端口的预制电平。注意遥感遥测发送命令的高低电平与接收端遥感遥测

VIO预制电平有关 

 
2.2配置遥感遥测功能 

l 电压高/低命令时：遥感遥测 VIO 端口为输出状态，接收并对‘发送电压低

命令’‘发送电压高命令’做出响应输出 

l 脉冲命令时：遥感遥测 VIO端口为输出状态，接收并对‘发送脉冲命令’做

出响应输出，需确定脉冲的宽度。 

l 切换电压命令是：遥感遥测 VIO端口为输出状态，接收并对‘发送切换电压

命令’做出响应输出 
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欢迎订阅‘MOTOROLA通信先锋’ 
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